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;Larobotica se
esta convirtiendo
en estadistica?

Hasta hace algunos afos, la robdtica se habia aplicado especificamente a la manufactura, en
lineas de ensamble, donde se realizan las mismas acciones una y otra vez en condiciones
controladas. Sin embargo, en la actualidad existe la tendencia de utilizar robots para automatizar
todas y cada una de las actividades (antes unicamente) humanas, ya sea en el ambito profesional
e incluso en su vida diaria.

En este aspecto, Sebastian Thrun, quien lidere6 el proyecto del Auto sin conductor de Google,
escribio en su articulo “Is Robotics Going Statistics? The Field of Probabilistic Robotics™ (2001):
“En la década de los setenta, la mayoria de las investigaciones en robdtica presuponian la
disponibilidad de modelos exactos, de robots y sus entornos. Se puso poco énfasis en la
deteccion y las limitaciones intrinsecas de modelar fenédmenos fisicos complejos. Esto cambio a
mediados de la década de los ochenta, cuando el paradigma se desplazdé hacia técnicas
reactivas. Los controladores reactivos dependen de sensores poderosos para poder controlar al
robot. Los modelos fueron rechazados de inmediato por los investigadores en este campo. Sin
embargo, a mediados de la década de los noventa, comenzé a surgir un nuevo enfoque: la
robotica probabilistica. Este enfoque se basa en técnicas estadisticas para integrara la perfeccion
modelos imperfectos y deteccidén imperfecta. Este articulo describe los conceptos basicos de la
robotica probabilistica y destaca algunos de sus éxitos recientes.”

Sirviéndonos de esta tendencia como “pretexto”, la intencion de esta platica es mostrar los
avances en el campo de la robética de dos grupos de innovacién que nacen en la UNAM, uno
académico (GIDETEC) y el otro empresarial (LAIDETEC), con miras a encontrar en los asistentes
areas de interés comun en campos como: inteligencia artificial, aprendizaje computacional,
reconocimiento de patrones, ciencia de datos, etcétera, y si, POR SUPUESTO: Probabilidad y
Estadistica.

Con este fin en mente, se describiran brevemente algunas patentes del grupo, las cuales han sido
utilizadas para la construccion proétesis robdticas y robots humanoides para uso médico,
educativo, investigacidon y comercial. Finalmente se haran un par de demostraciones.

INArios

.unam.mx/txt/sem

AIMas

[/www.dpye

Lunes 13 de mayo de 2019

" Salén 200, Edificio Anexo del IIMAS Q,
lo Urg:f,:’ﬁfim 13:00 horas t
. Circuito Escolar, Ciudad Universitaria _:



